Prowadnice z szyna profilowa
Seria RG/QR

1.7 Prowadnica z szyna profilowa, seria RG/QR

1.7.1 Wtasciwosci prowadnicy z szyna profilowa, seria RG/QR

W prowadnicach szyn profilowych HIWIN serii RG jako elementy toczne stosowane s3
wateczki zamiast kulek. Seria RG oferuje nadzwyczaj duza sztywno$¢ i bardzo wysoka
nosnosc. W jej konstrukcji zastosowano kat styku 45°. Liniowa powierzchnia styku w
znaczacy sposob redukuje odksztatcenia wskutek wystepujacych obciazen i tym samym
zapewnia duzg sztywnosc i nosnosc we wszystkich czterech kierunkach obciazenia.
Prowadnice liniowe serii RG sa dlatego idealne do zastosowania w produkcji wymaga-
jacej wysokiej precyzji.

1.7.2 Budowa serii RG/QR

O (zterorzedowa prowadnica wateczkowa

O Kat styku 45°

O Listwy mocujace wateczki zapobiegajg ich wypadaniu podczas demontazu wozka
O Rdzne warianty uszczelek w zaleznosci od obszaru zastosowania

O 6 mozliwosci przytaczenia koricowek smarowych i adapteréw smarowych

O Wozek z technologia SynchMotion™ (Seria QR)

Obr. Budowa prowadnic serii QR

1.7.3 Zalety

O Bezluzu

O Wymiennos¢

O Bardzo wysokie parametry noéne

O Bardzo duza sztywnos¢

O Niskie sity przesuwania réwniez przy wysokim naprezeniu wstepnym

1.7.4 Numer artykutu serii RG/QR

Prowadnice z szyna profilowa RG/QR dzieli sig na modele wymienialne i niewymie-
nialne. Wymiary obu modeli sa jednakowe. Istotna réznica polega na tym, ze w przy-
padku modeli wymienialnych mozna swobodnie wymieniac wézek jezdny i szyny
profilowe; ich doktadnosc siega klasy P. Numery artykutow serii obejmuja wymiary,
model, klase doktadnosci, naprezenie wstepne itd.
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Modele serii AR z technologia SynchMation™ oferuja wszystkie pozytywne cechy serii
RG. Dzieki kontrolowanemu ruchowi kulek w zdefiniowanych odstepach, cechuja sie
dodatkowo lepszymi wtasciwosciami jezdnymi, wyzszymi dopuszczalnymi predkoSciami
przesuwu, dtuzszymi okresami smarowania i ograniczonym chatasem pracy. Jako ze
wymiary montazowe wdzkéw serii AR sa identyczne jak przy serii RG, s3 montowane na
standardowych szynach RGR i dlatego maga by¢ tatwo zamienione.

SynchMotion™

Obr. Budowa prowadnic serii QR

Dodatkowe zalety serii QR

O Ulepszone wtasciwosci jezdne

O [optymalizowane dla wyzszych predkosci przesuwu
O Wydtuzone okresy dosmarowywania

O Iredukowany chatas pracy



1.7.4.1 Modele niewymienialne (konfekcjonowane dla klienta)

O Numer artykutu gotowej, zmontowanej prowadnicy z szyna profilowa

K EX K« E B -

Seria:

OR

I

Wykonanie:

W: wozek z kotnierzem
H: wézek blokowy

[
Wielkosc:

RG: 15, 20, 25, 30, 35, 45, 55, 65
QR: 25, 30, 35, 45

I

Klasa obciazeniowa:

C: duze obciazenie

H: bardzo duze obciazenie

1.7.4.2 Modele wymienialne
Numer artykutu wézka RG/QR

[

Sposdb mocowania wézka:
A: 7 gory

C: Z géry lub z dotu
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—

Bez: Standard

E2: Wykonanie ze
ziornikiem oleju3
SE: Metalowy system
przekierowania 3

Zabezpieczenie przeciwpytowe 2:
Bez: standard (SS)
11, DD, KK, SW3, ZWX 3

1
Liczba szyn na 0§ "

Klasa doktadnosci: H, P, SP, UP

Oznaczenie naprezenia wstepnego: Z0, ZA, 7B

1
Dtugosc szyny profilowej [mm]

I
liczba wézkéw na szyne profilowa

Wykonanie:
W: Wozek z kotnierzem
H: Wozek blokowy

O Numer artykutu szyny profilowej RG

\

Wielkosc:

RG: 15, 20, 25, 30, 35, 45, 55, 65
QR: 25, 30, 35, 45

Klasa obciazeniowa:
C: Duze obciazenie
H: Bardzo duze obciazenie

I

Seria RG

Uwaga:

Szyna profilowa

Wielkosc: 15, 20, 25, 30, 35, 45, 55, 65

Mocowanie szyny profilowej:
R:Z gory
T: 7 dotu

o

bez: standard
E2: wykonanie ze zbiornikiem oleju 3
SE: metalowy system przekierowania3)

Zabezpieczenie przeciwpytowe 2);
Bez: Standard (SS)
11, DD, KK, SW3), ZWX3)

1
Klasa doktadnosci: H, P

Oznaczenie naprezenia wstepnego: Z0, ZA, ZB

Sposob mocowania wézka:
A: 7 gory
C:Z gory lubz dotu

R H

—

Klasa doktadnosci: H

Dtugosc szyny profilowej [mm]

Mocowanie szyny profilowej:
R: Z géry
T:Zdotu

1 Cyfra 2 oznacza réwniez ilosc, tzn. jedna sztuka wyzej podanego artykutu sktada sie z pary szyn. W wypadku pojedynczych szyn nie podaje sie zadnej cyfry.
2 Przeglad poszczegdlnych systemow uszczelnienia znajduje sie na stronie 90.

3 Dostepne tylko dla RG.
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Prowadnice z szyna profilowa

Seria RG/QR

1.7.5 Wykonania wozkow

Dla prowadnic profilowych HIWIN oferuje wozki blokowe i wézki z kotnierzem. Wozki z
kotnierzem lepiej nadaja sie do duzych obciazen w zwiazku z niska budowa i wigksza

powierzchnig montazowa.

Tabela 1.90 Wykonania wozkow

Wykonanie Seria Budowa Wysokos¢ Dtugos¢ Typowe zastosowanie
Wielkos¢ [mm] szyny [mm]

O Automatyka

O Technika transportowa
Wykonanie RGH-CA 28-90 O Obrabiarki CNC
blokowe RGH-HA O Wysokosprawne maszyny do cigcia

O Silifierki CNC

O Wtryskarki

100-4000 |5 Fagarid bramowe

O Maszyny i urzadzenia wymagajace
Wykonanie RGW-CC 24— 00 vysokiej sztywnosci .
7 kotnierzem RGW-HC - o Maszypy i urza,dzgma wymagajace

wysokiej nosnosci

O Maszyny do obrdbki elektroiskroweij

1.7.6 Naprezenie wstepne
2 0

1.7.6.1 Definicja g Elastyczne odksztatcenie
Kazda prowadnice z szyna profilowa mozna wstepnie naprezy¢. Uzywa sie w tym celu 5 bez naprezenia wstepnego
kulek o zwigkszonej Srednicy. Prowadnica z szyng profilowg ma zazwyczaj ujemny g : 7B
odstep pomiedzy bieznia a kulkami w celu zwiekszenia sztywnosci i precyzji. Krzywa St——— A ————= Elastyczne odksztatcenie
pokazuje, e sztywnosc podwaja sie przy wysokim naprezeniu wstepnym. Prowadnice R | | przy wysokim naprezeniu
profilowe serii RG/QR oferujemy w trzech klasach naprezenia wstepnego, dla roznych ‘ ! wstepnym
zastosowan i warunkéw. P =007 Cys 28P Obciazenie

1.7.6.2 Oznaczenie naprezenia wstepnego

Tabela 1.91 Oznaczenie naprezenia wstepnego

Oznaczenie  Naprezenie wstepne

10 lekkie naprezenie wstepne 0,02 - 0,04 Cy,
IA Srednie naprezenie wstepne 0.07 - 0,09 Cy,
1B duze naprezenie wstepne 0.12 - 014 Cy,
Uwaga:

Zastosowanie

Jesli kierunek obciazenia jest staty, zmniejszaja sie uderzenia i wymagana doktadnosc.
Wymagana jest duza doktadnos¢
Jesli wymagana jest bardzo duza sztywnosc i doktadno$c, pojawiaja sie wibracje i uderzenia.

Klasy naprezenia wstepnego dla prowadnic wymienialnych Z0, ZA. Dla prowadnic niewymienialnych: Z0, ZA, ZB.
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Rysunek pokazuje zalezno$¢ miedzy sztywnoscia, oporem tarcia a nominalnym okresem
uzytkowania. W mniejszych modelach nie zaleca sie naprezenia wstepnego powyzej ZA
celem uniknigcia skrdcenia okresu uzytkowania uwarunkowanego naprezeniem wstep-

nym.

1.7.7 No$nosci i momenty

Tabela 1.92 No$nosci i momenty seria RG/QR

Seria/Wielkos¢ Nosnos¢
dynamiczna Cyy, [NI*

RG_15C
RG_20C
RG_20H
RG_25C
0R_25C
RG_25H
OR_25H
RG_30C
0R_30C
RG_30H
OR_30H
RG_35C
0R_35C
RG_35H
0R_35H
RG_45C
OR_45C
RG_45H
OR_45H
RG_55C
RG_55H
RG_65C
RG_65H

11300
21300
26900
27700
38500
33900
44700
39100
51500
48100
64700
b7900
77000
73100
95700
92600
123200
116000
150800
130500
1676800
213000
275300

1
3

HIWIN.
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20 ZA 1 7B
{
Sztywnos¢
Tarcie
Lywotnost
———
My Mz
P N P N
— U il — Ao A
b N @) & & ©)
¢ ¢
Nognosé Moment dynamiczny [Nm] Moment statyczny [Nm]
statyczna C, [N] M, M, M, Moy Moy My
24000 147 82 82 N 173 173
46700 296 210 210 647 460 460
63000 373 358 358 872 837 837
57100 367 293 293 758 605 605
54400 511 A A 722 627 627
73400 450 457 457 975 991 991
65300 594 621 621 867 907 907
82100 688 504 504 1445 1060 1060
73000 906 667 667 1284 945 945
105000 845 784 784 1846 172 172
95800 1138 1101 1101 1685 1630 1630
105200 1194 792 792 2170 1440 1440
94700 1590 1083 1083 1955 1331 1331
142000 1508 1338 1338 2930 2600 2600
126300 1975 1770 1770 2606 2335 2335
178800 2340 1579 1579 4520 3050 3050
156400 3119 2101 2101 3959 2666 2666
230900 3180 2748 2748 6330 5470 5470
208600 3816 3394 3394 5278 4694 4694
252000 4148 2796 2796 8010 5400 5400
348000 5376 4942 4942 11150 10250 10250
411600 8383 5997 5997 16200 11590 11590
572700 10839 10657 10657 22550 22170 22170

* Nosnosc dynamiczna dla drogi przesuwu 100.000 m
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Prowadnice z szyna profilowa

Seria RG/QR

1.7.8 Sztywnos¢

Wartosc sztywnosci zalezy od naprezenia wstepnego. Na podstawie wzéru 1.1 mozna

obliczy¢ odksztatcenie w zaleznosci od wartosci sztywnosci.

Tabela 1.93 Warto$¢ sztywnosci RG/QR

Klasa obciazeniowa

Duze obciazenie

Bardzo duze obciazenie

Jednostka: Nim
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Seria
Wielkos¢
RG_15C
RG_20C
RG_25C
QR_25C
RG_30C
QR_30C
RG_35C
QR_35C
RG_45C
QR_45C
RG_55C
RG_65C
RG_20H
RG_25H
QR_25H
RG_30H
QR_30H
RG_35H
QR_35H
RG_45H
QR_45H
RG_b5H
RG_65H

Naprezenie wstepne
10

482
b8t
682
616
809

8:

Wzér 1.1

IA
504
614
ni
645
849
726

1002
856

1505

1310

1591

2277
823
N7
7710

1136
950

1344

1140

1938

1660

2182

3077

d: Odksztatcenie [ym]
P: Obciazenie robocze [N]
k: Wartosc sztywnosci [N/um]

B
b20
633
740
665
876
748

1035
862

1554

1350

1643

2300
848
947
790

173
980

1388

170

2002

1720

2254

3178



1.7.9 Wymiary serii RG/QR

1.7.9.1 RGH/QRH

@
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Tabela 1.94 Wymiary wozka
Seria Wymiary montazowe ~ Wymiary wozka Nosnosci [N]
Wielkos¢  [mm] [mm]
H H, N W B B, |[C L, L K, K, G Mxl T H, H Cy G
RGH15CA 28 40 95 34 260 40 26 450 680 1340 470 53 M4x8 60 760 101 11300 24000
RGH20CA 3 575 860 1580 21300 46700
RGH20HA ! B ¢ R 50 775 1060 18,80 e e 26900 63000
RGH25CA 3B 645 979 2075 27700 57100
RGHZ5HA 40 55 125 48 B0 65 50 810 1144 2150 725 120 M6x8 95 1020 100 — T
QRH25CA 3B 660 979 2075 38500  H4400
QRHZ5HA 40 55 125 48 30 65 0 810 1129 7150 725 120 Mé6x8 95 1020 100 O 00
RGH30CA 4 70 1098 2350 39100 82100
RGH3OHA 4 60 160 60 400 100 090 1318 2450 800 120 M8Bx10 95 950 103 T i
QRH30CA 0 70 1098 2350 51500 73000
QRH30HA 4 60 160 60 400 100 0 930 1318 2450 800 120 M8x10 95 950 103 ST 95600
RGH35CA 50 790 1240 2250 57900 105200
RGH35HA B  6b 180 70 500 100 7 1065 1515 255 1000 120 M8x12 120 1600 196 SRR 0
QRH35CA 50 790 1240 2250 77000 94700
QRHI5HA 5% 65 180 70 500 100 7 1065 1515 265 10,00 120 M8x12 120 1600 196 — T
RGH45CA 60 1060 1632 31,00 92600 178800
RGHASHA 70 80 2056 8 600 130 80 1398 1870 3790 10,00 129 MI0x17 160 20,00 24,0 i
QRH45CA 60 1060 1632 31,00 123200 156400
QRHASHA 70 80 205 86 600 130 8 1398 1870 3790 10,00 129 M10x17 160 20,00 24,0 SN i
RGH55CA 75 1255 1837 3775 130500 252000
RGH55HA 80 100 235 100 750 125 % 1738 220 5190 1250 129 MI12x18 175 2200 275 AR 34000
RGH65CA 70 1600 2320 60,80 213000 411600
RGHASHA 9 120 315 126 760 250 0 230 M50 6730 15,80 129 MI16x20 250 1500 15,0 b

Wymiary szyny profilowej patrz strona 79, standardowe i opcjonalne przystawki do smarowania patrz strona 87.

Waga

[kgl

0,20
0,40
0,53
0,61
0.75
0,60
0.74
0,90
1,16
0.89
1,15
1,57
2,0
1,56
2,04
318
413
3,16
410
4,89
6,68
8,89
12,13
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Prowadnice z szyna profilowa
Seria RG/QR

1.7.9.2 R6W/QRW
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Tabela 1.95 Wymiary wézka

Seria Wymiary Wymiary wozka Nosnosci[N] ~ Waga

Wielkos¢ ~ montazowe[mm]  [mm] kgl
H H N W B B C ¢ L L K K 6 M T T H H C, G

RGW15CC 24 40 160 47 38 45 30 26 450 680 11,40 470 53 M5 60 7 360 61 11300 24000 0,22

ST 5 wass 8 0 on B M w0 o 00D M
S s w s s e ST s 0w D00
M L s s s s o ST 0 e BN
S o wnn w0 s T
SE o s m v e DT e s 0O
ggag:ﬁﬁ 48 65 330 100 82 9 62 52 173605 1;?2 ;ggg 10,00 120 M10 120 13 9,00 126 %?gg 12%33 ;Z[BJ
gzag:ﬁi 48 65 330 100 82 9 62 b2 1736[]5 1;?2 ;ggg 10,00 120 M10 120 13 900 126 ;;333 ?;Zggﬂ ;;g
2ga2:;g 60 80 375 120 100 10 80 60 Esg 1:35 é;gg 10,00 129 M12 140 15 10,00 140 (1)12288[] ;nggg jég
gzwgﬁﬁ 60 60 375 120 100 10 80 60 1233 1:3; ;;gg 10,00 129 M12 140 15 10,00 140 1;3;33 ;ggzgg 221
2gag:ﬁg 70 100 435 140 116 12 9% 70 132: ;gg; g;g 1250 129 M14 160 17 12,00 175 ﬁgggg gi;ggg ;2?
ggw:gﬁﬁ 90 120 535 170 142 14 110 82 12(2]23 ;3;3 éggg 15,80 129 M16 220 23 1500 150 ;;:ggg é;;sgg 112:

Wymiary szyny profilowej patrz strona 79, standardowe i opcjonalne przystawki do smarowania patrz strona 87.
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1.7.10 Wymiary szyny profilowej serii RG

Szyna RG moze by¢ stosowana zaréwno dla wozkow RG jak i OR.

1.7.10.1 Wymiary RGR_R

Tabela 1.96 Wymiary RGR_R

Seria
Wielkosc
RGR15R
RGR20R
RGR25R
RGR30R
RGR35R
RGR45R
RGR55R
RGR65R

1.7.10.2 Wymiary RGR_T (mocowanie szyn profilowych od dotu)

Wymiary szyny
profilowej [mm]
Mé x 16

Mb x 20

M6 x 20

M8 x 25

M8 x 25

M12 x 35

M14 x 45

M16 x 50

Hr

17
1N .
L

Wa NS

Tabela 1.97 Wymiary szyny profilowej RGR_T

Seria
Wielkosc
RGR15T
RGR20T
RGR25T
RGR30T
RGR35T
RGR45T
RGR55T
RGR65T

Uwaga:

1. Tolerancja wymiaru E wynosi dla szyn standardowych od +0,5 do -1 mm, przy taczeniu czotowym od 0 do -0,3 mm

Wymiary szyny profilowej [mm]

W, H
15 165
2 2,0
23 234
28 28,0
3% 30.2
5 3.0
53 40
63 53,0

HIWIN.
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l%ﬂl

@d
E, E,
L
Wymiary szyny profilowej [mm] maks. dtugos¢  maks. dtugos¢  E;;, min E;, max
W, H_ D d p [mm] E,=E[mm]  [mm] [mm]
15 16,5 75 b7 45 30,0 4000 3960 0 24
2 21,0 9.5 8,5 6,0 30,0 4000 3960 7 23
23 26 110 9.0 7,0 30,0 4000 3960 8 2
28 280 140 120 9,0 40,0 4000 3920 9 3
34 302 140 120 9.0 40,0 4000 3920 9 B
4b 380 200 170 140 b25 4000 39375 12 405
b3 460 230 200 160 60,0 4000 3900 14 46
63 530 260 220 180 760 4000 3900 15 60
£ f ’(
( 1]
y - ¥
]
i
e | e | :
L
maks. dtugos¢  maks. dtugos¢  E;, min E;, max Waga
S h p [mm] E;=E[mm]  [mm] [mm] (kg/m]
M5 8.0 30,0 4000 3960 6 24 1,86
M6 10,0 30,0 4000 3960 7 23 2,76
M6 12,0 30,0 4000 3960 8 2 3,36
M8 15,0 40,0 4000 3920 9 3 4,82
M8 17,0 40,0 4000 3920 9 3 6,48
M12 24,0 b25 4000 39375 12 40,5 10,83
M14 24,0 60,0 4000 3900 14 46 15,15
M20 30,0 75,0 4000 3900 15 60 0,24

2. Jeieli nie zostaty podane wymiary Ey,, wykonujemy maksymalna liczbe otworéw montazowych uwzgledniajac Eyjmin.
3. Szyny profilowe skracamy do zadanej dtugosci. Jezeli nie zostaty podane wymiary E;, otwory wykonujemy symetrycznie.

Waga
[kg/m]

1,70
2,6
3,08
4,41
6,06
9.97
13.98
2022
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Prowadnice z szyna profilowa

Seria RG/QR

1.7.10.3 Obliczanie dtugosci szyny profilowej

HIWIN oferuje szyny profilowe w dtugosciach zamdwionych przez klientdw. Aby uniknac
niestabilnodci korica szyny profilowej, wartosc E nie powinna przekroczy¢ potowy
odstepu pomigdzy otworami montazowymi (P). Jednoczesnie, aby zapobiec rozsadzeniu
otworu, wartosc Ey, powinna leze¢ pomiedzy £, min a Eyj, max.

n = liczba otworéw montazowych

TR
| .
I
I
I

E1 EZ

1.7.10.4 Momenty dociagajace dla srub mocujacych

Niewystarczajace dociagniecie $rub mocujacych ma negatywny wptyw na doktadnos¢
prowadnicy; zaleca sie nastepujace momenty dociagajace dla poszczeg6lnych rozmia-
réw srub.

Tabela 1.98 Moment dokrecajacy $rub mocujacych zgodnie z 1S0 4762-12.9

Eip:

Catkowita dtugosc szyny profilowej [mm]
Liczba otwardw montazowych

Odstep pomiedzy dwoma otworami
montazowymi [mm]

Odstep mierzony od $rodka ostatniego
otworu montazowego do korica szyny
profilowej [mm]

Seria/Wielkos¢ Rozmiar $ruby Moment obrotowy [Nm] ~ Seria/Wielkos¢ Rozmiar $ruby Moment obrotowy [Nm]
RG_15 Mé x 16 b RG_35 M8 x 25 31
RG_20 M5 x 20 9 RG_45 M12 x 35 120
RG_25 M6 = 20 14 RG_55 M14 x 45 160
RG_30 M8 x 25 3 RG_65 M16 x 50 200
1.7.10.5 Zaslepki otworéw montazowych szyn profilowych
Za$lepki stuzq do zabezpieczania otwordw montazowych przed widrami i zanieczyszcze- | oD
niem. Standardowe zaslepki z tworzywa sztucznego sa dotaczone do kazdej szyny profi-
lowej. Opcjonalne zaslepki musza by¢ dodatkowo zamdwione.
Tabela 1.99 Wymiary zaslepek dla otworéw montazowych szyn profilowych
Szyna Sruba Numer artykutu 0D [mm] Wysokosé H [mm]
Tworzywo sztuczne  Mosiadz (opcja) stal
RGR15R M4 b-001342 5-001343 - 7.5 11
RGR20R M5 5-001348 5-001349 5-001352 9.5 2.2
RGR25R Mé 5-001353 5-001354 5-001357 [ 25
RGR3OR M8 5-001358 5-001359 5-001362 14 3.3
RGR35R M8 5-001358 5-001359 5-001362 14 3.3
RGR45R M12 b-001322 5-001323 5-001327 20 4,6
RGR55R M14 5-001328 5-001329 5-001332 23 B3
RGR65R M16 5-001333 5-001334 5-001337 26 B8

80



HIWIN.

Motion Control & Systems

1.7.11 System uszczelnien

Dla wozkow HIWIN dostepne sq rézne systemy uszczelnien. Ich zestawienie znajduje sie
na stronie 90. W ponizszej tabeli podana dtugosc catkowita wézkw z réznymi syste-
mami uszczelnien. Dla tych rozmiardw dostepne sa odpowiednie systemy uszczelnien.

Tabela 1.100 Dtugos¢ catkowita wozka z rdznymi systemami uszczelnien

Seria Dtugosc catkowita L

Wielkos¢  gg DD i KK sw IWX
RG_15C 68 724 70 Thi . -
RG_20C 86 904 8 92.4 - -
RG_20H 106 1104 108 124 - -
RG_25C 97,9 1023 99.9 1063 - -
QR_25C 97.7 1023 99.9 1043 . -
RG_25H 1144 1188 164 1208 - -
OR_25H 1129 1173 1149 1193 - -
RG_30C 1098 1146 1128 174 - -
QR 30C 1098 1146 1128 174 - -
RG_30H 1318 136,6 1348 1396 - -
OR_30H 1318 136.6 1348 1396 - -
RG_35C 1240 1290 1270 1320 - -
QR_35C 1240 1290 1270 1320 - -
RG_35H 1515 1565 1545 1595 - -
OR_35H 1515 156,5 1545 1595 - -
RG_45C 1532 1604 1562 1634 156,5 1662
QR_45C 1532 1604 1562 1634 - -
RG_45H 1870 1942 190,0 1972 1903 200,0
QR_4SH 1870 1942 190,0 1972 - -
RG_55C 1837 1909 1867 1939 1869 1983
RG_55H 2320 2392 2350 2422 235 26,6
RG_65C 2320 2408 2350 238 235, 2453
RG_65H 2950 3038 2980 3068 2982 308.3

Jednostka: mm

1.7.11.1 Oznaczenie zestawéw uszczelek
Zestawy uszczelek sa dostarczone zawsze z komponentami potrzebnymi do montazu

oraz dodatkowymi elementami wchodzacymi w sktad tych uszczelnien.
I -
|

I I
Seria: Oznaczenie uszczelnier
RG SS: uszczelnienie standardowe
OR 11: uszczelka zamykajaca + zgarniacz stalowy
DD: podwajne uszczelki

Wielkosc: KK: podwdjne uszczelki + zgarniacz stalowy

RG: 15, 20, 25, 30, 35, 45, 55, 65 SW: uszczelka zamykajaca z podwdjna warga

QR: 25, 30, 35, 45 IWX: uszelka z podwdjna warga i zgarniaczem stalowym
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1.7.11.2 Tarcie

Tabela pokazuje maksymalny opér tarcia uszczelki. W zaleznosci od uszczelnienia (SS,
17, DD, KK, SW) warto$¢ musi by¢ odpowiednio zwigkszona. Warto$ci te odnosza sie do
wdzkow pracujacych na szynach bez powtok. Na szynach z powtokami wystapia wieksze
Sity tarcia.

Tabela 1.101 Opdr tarcia uszczelek jednowargowych

Seria/wielkos¢ Sita tarcia [N] Seria/wielkos¢
RG_15 20 RG/QR_35
RG_20 15 RG/QR_45
RG/QR_25 28 RG_55
RG/QR_30 3.3 RG_65

1.7.12 Tolerancje w zaleznosci od klasy doktadnosci
Pod wzgledem rownolegtodci miedzy wozkiem i szyna, doktadnosci wysokosci H jak i
doktadnosci szerokosci N, serie RG i AR sa dostepne w czterech klasach doktadnoci.

1.7.12.1 Rownolegtos¢

Réwnolegtos¢ powierzchni oporowych D i B wdzka i szyny jak i powierzchni gérnej
wdzka C do powierzchni montazowej szyny A. Warunkiem jest idealny montaz szyny jakk
i pomiar odpowiednio po Srodku wozka.

Tabela 1.102 Tolerancja rownolegtosci pomiedzy wdzkiem a szyna profilowa

Dtugosc szyny [mm] Klasy doktadnosci
H P

- 100 7 3
100 - 200 9 4
200 - 300 10 5
300 - 500 12 6
500 - 700 13 7
700 - 900 15 8
900 - 1100 16 9
1100 - 1500 18 [
1500 - 1900 20 13
1900 - 2500 22 15
2500 - 3100 25 18
3100 - 3600 27 2
3600 - 4000 28 Al

Jednostka: pm
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1.7.12.2 Doktadnosc - wysokosc¢ i szeroko$¢
Tolerancja wysokosci H

Dopuszczalna absolutna odchytka wymiaru wysokosci H, mierzona miedzy srodkiem
powierzchni montazowej C i dolng powierzchnia szyny A, przy dowolnej pozycji wozka na

szynie.

Wariancja wysokosci H

Dopuszczalna odchytka wysokosci H miedzy kilkoma wdzkami na jednej szynie,

mierzona w tym samym miejscu szyny.

HIWIN.

Motion Control & Systems

Tolerancja szerokosci N

Wariancja szerokosci N
Dopuszczalna odchytka szerokosci N miedzy kitkoma wdzkami na jednej szynie,
mierzona w tym samym migjscu szyny.

Tabela 1.103 Tolerancje wysokosci i szerokosci dla typéw niewymienialnych

Seria/Wielko$¢

RG_15,20

RG_25, 30, 35
0R_25, 30, 35

RG_45, 55
OR_45

RG_65

Jednostka: mm

Klasa doktadnosci

H (wysoka)
P (precyzujna)

SP (superprecyzyjna)
UP (ultraprecyzyjna)

H (wysoka)
P (precyzujna)

SP (superprecyzyjna)
UP (ultraprecyzyjna)

H (wysoka)
P (precyzujna)

SP (superprecyzyjna)
UP (ultraprecyzyjna)

H (wysoka)
P (precyzujna)

SP (superprecyzyjna)

UP (ultraprecyzyjna)

Tolerancja wysokosci H

+0,03
0

-0,03
0

- 0,015
0

- 0,008

+ 0,04
0

- 0,04
0

-0,02
0

-0,01

+ 0,05
0

- 0,05
0

-0,03
0

- 0,02

+0,07
0

-0,07
0

- 0,05
0

-0,03

Tolerancja szerokosci N

+0,03
0
-0,03
0
-0,015
0
-0,008
+ (0,04
0
- 0,04
0
-0,02
0
- 0,01
+0,05
0
-0,05
0
-0,03
0
-0,02
+ 0,07
0
-0,07
0
-0,05
0
-0,03

Wariancja wysokosci dla H

0.01
0,006

0,004
0,003

0.015
0,007

0,006
0,003

0,015
0,007

0,005
0,003

0,02
0,01

0,007

0,005

Dopuszczalna absolutna odchytka wymiaru szerokosci N, mierzona miedzy srodkiem
powierzchni oporowych D i B, przy dowolnej pozycji wizka na szynie.

Wariancja szerokosci dla N

0.01
0,006

0,004
0,003

0,015
0,007

0,005
0,003

0,02
0,01

0,007
0,005

0,025
0,015

0,01

0,007
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Tabela 1.104 Tolerancje wysokosci i szerokosci dla typéw wymienialnych

Seria/Wielkos¢  Klasa doktadnosci Tolerancja wysokosci H Tolerancja szerokosci N Wariancja wysokoscidlaH ~ Wariancja szerokosci dla N
RG_15, 20 H (wysoka) + (0,03 +(,03 0,01 0,01
P (precyzyjna) +(,0015 +0,0015 0,006 0,006
RG_25,30,35 H (wysoka) +(,04 +0,04 0,015 0,015
QR_25,30,35 P (precyzyjna) £0,02 +0,02 0,007 0,007
RG_45, 55 H (wysoka) + (0,00 +(,06 0,015 0,02
QR_45 P (precyzyjna) 0,025 +0,025 0,007 0,01
RG_65 H (wysoka) +(,07 +0,07 0,02 0,025
P (precyzyjna) + 0,035 +(,035 0,01 0,015

Jednostka: mm

1.7.13 Tolerancja wymiaréw powierzchni montazowej
Po spetnieniu wymagan dotyczacych doktadnosci powierzchni montazowych, uzyskuje
sie duza doktadnosc, sztywnosc i zywotnosc prowadnic szyn profilowych serii R6/QR.

Wymagania doktadnoci dla wszystkich
/7] 0.010 e : .
powierzchni referencyjnych dla mocowania szyn

1S - =
\%
//|P
a

Tabela 1.105 Maksymalne tolerancje réwnolegtosci (P)
Seria/wielkos¢ Naprezenie wstepne

10 ZA 1B
RG_15 b 3 3
RG_20 8 b 4
RG/QR_25 9 7 b
RG/QR_30 1 8 b
RG/QR_35 14 10 7
RG/QR_45 17 13 9
RG_55 2 14 1
RG_65 27 18 14

Jednostka: pm
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S Maks. tolerancja wysokosci

O Tolerancja wysokosci powierzchni referencyjnej (S;) S;=axK a: Odlegtos¢ miedzy szynami
K: Wspdtczynnik tolerancji wysokosci

Tabela 1.106 Wspétczynnik toleranciji wysokosci (K)

Seria/Wielko$¢ Naprezenie wstepne
10 IA 1B
RG_15 - 65/QR_25 - 45 2,2 x 104 1,7 x 104 1.2 x 104
Tolerancja wysokosci powierzchni montazowej wozkow jezdnych S;: Maks. tolerancja wysokosci
O Tolerancja wysokosci powierzchni referencyjnej przy réwnolegtym stosowaniu S;=bx4,2x10° . odiegtose miedzy wézkami
dwdch Lub wigcej wozkw (S,) jezdnymi

E Wymagania doktadnosci dla wszystkich powierzchni

referencyjnych do mocowania wozkow jezdnych
777077727777
®¢w *o =i $€R

GINNGIE

} b
0.010[A]
B ZALXIRE
Sy: Maks. tolerancja wysokosci
O Tolerancja wysokosci powierzchni referencyjnej przy rownolegtym stosowaniu S;=cx4,2x10° . Odlegtos¢ miedzy wézkami
dwdch lub wiecej wozkow (S,) jezdnymi

E Wymagania doktadnosci dla wszystkich powierzchni

referencyjnych do mocowania wézkow jezdnych

S
g@ @L ﬂ@ @E?
0 0 0 0
| c
//[0.010[A]
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V)

1.7.14 Wysokos¢ odsadzenia i zaokraglenia krawedzi

Nieodpowiednie wysokosci odsadzenia i zaokraglenia krawedzi powierzchni monta-
zowych wptywaja negatywnie na doktadnos¢ i moga spwodowac konflikt z profilem
wozka jezdnego lub szyny. W celu unikniecia problemdw podczas montazu zaleca sie
przestrzeganie podanych nizej wartosci. —
Hi E,777 szyna profilowa

5]

¥

wozek jezdny E.

I

Tabela 1.107 Wysokos¢ odsadzenia i zaokraglenia krawedzi

Seria/wielkos¢ Maks. promien Maks. promien Wysokos¢ odsadzenia Wysokos¢ odsadzenia Przestrzen pod dolna
krawedzi r, krawedzir, krawedzi oporowej szyny ~ krawedzi oporowej wizka krawedzia wozka H,
E jezdnego E,
RG_15 0.5 0.5 40 40 40
RG_20 0.5 0.5 50 50 50
RG/QR_25 1.0 1.0 50 50 b5
RG/QR_30 1.0 1,0 50 50 6.0
RG/QR_35 1.0 1,0 6,0 6.0 6.5
RG/QR_45 1.0 1,0 7.0 8.0 8.0
RG_55 1.5 1.5 9.0 10,0 10,0
RG_65 1.5 1.5 10,0 10,0 12,0

Jednostka: mm
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